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1. WSTEP

1.1. Uwagi wst epne

Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi dokumentami dotyczgcymi
projektowanej inwestycji. W przypadku jakichkolwiek niejasnosci wykonawca zobowigzany jest do
ztozenia odpowiednich zapytan na pismie.

1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonywania i odbioru robét ,
ktore zostang zrealizowane w ramach zadania inwestycyjnego okreslonego w projekcie wykonawczym pt.:
,PROJEKT WYKONAWCZY PRZEBUDOWY | ROZBUDOWY BUDYNKU MIEJSKIEJ
| POWIATOWEJ BIBLIOTEKI PUBLICZNEJ W NOWYM DWORZE M AZOWIECKIM
UL. IGNACEGO JANA PADEREWSKIEGO 22 W NOWYM DWORZE MAZOWIECKIM —
INSTALACJE TELETECHNICZNE”

1.3. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét objetych dokumentacja techniczng — jak w pkt. 1.2

1.4. Zakres robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g
N|n|erzq Specyfikacjg Techniczng objete sg nastepujace prace:
montaz infrastruktury kablowej/przewodowe;j

- montaz kabli i przewodéw

— montaz instalacji strukturalnej

— montaz instalacji alarmowej sygnalizacji wlamania

— montaz instalacji telewizji dozorowej,

— montaz instalacji przyzywowej

— montaz instalacji zliczania odwiedzajacych

— montaz drabinek i korytek kablowych

- wykonanie otworow instalacyjnych

— wykonanie przepustow instalacyjnych

— inne roboty teletechniczne uznawane jako roboty towarzyszace lub specjalne

— prace uruchomieniowe

— prace kontrolno-pomiarowe

1.5. Roboty towarzysz ace
Do robét towarzyszacych (pomocniczych) zalicza sie:
— urzadzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy
— utrzymanie urzadzen placu budowy
— dziatania ochronne zgodne z BHP na terenie placu budowy
— dziatanie ochronne zgodne z BHP uwzgledniajgce bezpieczenstwo oséb trzecich niezwigzanych z
placem budowy i prowadzonymi robotami
- utrzymanie wszystkich urzadzen i narzedzi stuzgcych do wykonania robot objetych dokumentacjg
projektowg — jak. w pkt.1.2
— przewdz/dostawa materiatdw przeznaczonych do wbudowania w ramach realizowanego projektu
—jak w pkt. 1.2
- sktadowanie, przechowywanie materiatéw przeznaczonych do wbudowania
- usuwanie z budowy odpadéw nie zawierajacych substancji szkodliwych oraz usuwanie
nieczystosci wynikajacych z rob6t wykonywanych przez wykonawce.

1.6. Roboty specjalne
Do robét specjalnych zalicza sie:
— nadzorowanie robét wykonywanych przez inne przedsiebiorstwa w ramach umowy o
podwykonawstwie — jezeli taki przypadek wystgpi (wg ustalen kontraktowych 1/GW)
— dzialanie zabezpieczajace przed wypadkami pracy na rzecz innych przedsiebiorstw
- specjalne (dodatkowe) badanie materiatdbw i elementéw instalacyjnych dostarczanych przez
zleceniodawce — jezeli taki przypadek wystapi
— ustawienie, utrzymanie i usuniecie urzadzen do zabezpieczenia komunikacji na placu budowy
— ustawienie, utrzymanie i usuniecie rusztowan na placu budowy.
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1.7. Ogolne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Roboét i ich zgodnosé z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inwestora oraz sposéb ich prowadzenia zgodny z
obowigzujacymi normami i przepisami przestrzegajac przepiséow BHP i P.POZ.

Wykonawca odpowiedzialny jest za realizacje rob6t zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami
zalecanymi do stosowania w przedmiotowym zakresie. Z obowigzku nie zwalnia wadliwe wykonanie
dokumentaciji projektowej

W przypadku stwierdzenia przez Wykonawce niezgodno$ci rozwigzan technicznych zawartych w
dokumentacji projektowej z obowigzujgcymi przepisami, normami lub wymaganiami Inwestora —
zobowigzany jest do wyjasnienia niezgodnosci i uzyskania, w formie pisemnej od projektanta, wyjasnieh
lub rysunkéw zamiennych.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN lub inne przepisy, w tym
przepisy wyzszego rzedu tj. rozporzadzenia lub ustawy przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci
atestu lub dopuszczenia do stosowania, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny byé wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inwestora.
Zaprojektowana instalacja winna by¢ wykonana w oparciu 0 materiaty spetniajgce wymagania techniczne i
eksploatacyjne dla urzadzen, linii i sieci teletechnicznych zawartych w normach wymienionych w punkcie
10.
Kable i osprzet instalacyjny zastosowany do budowy instalacji strukturalnej powinien spetnia¢ wymagania
dla kategorii 6 nieekranowanej zgodnie z normg PN-EN 50173-1:2004.
Nalezy zapewni¢ objecie wykonanej instalacji strukturalnej gwarancjg systemowg producenta, gdzie okres
gwarancji udzielonej bezposrednio przez producenta nie moze by¢ krétszy niz 25 lat (Uzytkownik wymaga
certyfikatu gwarancyjnego producenta okablowania udzielonego bezposrednio Uzytkownikowi
koncowemu i stanowigcego 25-letnie zobowigzanie gwarancyjne producenta w zakresie dotrzymania
parametréw wydajnosciowych, jakosciowych, funkcjonalnych i uzytkowych wszystkich elementéw
oddzielnie i catego systemu okablowania).
Wymagana gwarancja ma by¢ bezptatng ustugg serwisowg oferowanag Uzytkownikowi koncowemu
(Inwestorowi) przez producenta okablowania. Ma obejmowaé swoim zakresem calo$¢ systemu
okablowania od gtéwnego punktu dystrybucyjnego do gniazda kohcowego wraz z kablami krosowymi i
przytaczeniowymi, w tym réwniez okablowanie szkieletowe i poziome, zaréwno dla projektowanej czesci
logicznej, jak i telefonicznej.

(1) Odbiér materiatéw na budowie

*  Materialy takie jak szafa, osprzet, przewody nalezy dostarcza¢ na budowe wraz ze
Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego.

« Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
i zgodnosci z danymi wytworcy.

* W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na
jakos¢ wykonania rob6t, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem poddaé badaniom
okreslonym przez dozér techniczny robét.

(2) Sktadowanie materiatbw na budowie

e Skfadowanie materiatéw powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami producentow,

w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wtasciwosci materiatdbw oraz wymagania
w zakresie bezpieczehstwa przeciwpozarowego.

2.2 Osprz et instalacyjny
Osprzet instalacyjny powinien spetnia¢é wymagania PN-E-93201:1997, PN-IEC 884-1,2,3:1996, PN-E-
93208:1997, PN-E-93207:1998/Az1:1999 oraz norm zawartych w punkcie 10. Osprzet powinien
zapewniac¢ poprawng i bezpieczng eksploatacje i zapewniaé¢ wkasciwag ochrone przed porazeniem pradem
elektrycznym. Osprzet powinien by¢ dostosowany do warunkéw srodowiskowych, w ktorych zostanie
zamontowany, tj. temperatury otoczenia oraz posiada¢ odpowiednie zabezpieczenie przed:

— przedostaniem sie ciat statych, pytu i wilgoci;

— zapaleniem;

— uderzeniem.
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Osprzet powinien by¢ dostosowany do sposobu montazu w obiekcie, odpowiednio: natynkowy lub
podtynkowy, szczelny wg wymagan projektu i dostosowany do przekrojow i srednic przewodéw, rurek,
uchwytéw stosowanych podczas robot.

2.3. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatdw niepalnych, z tworzyw sztucznych lub stali,
wytrzymalych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego. Rury uzywane na
przepusty powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatanie sit $ciskajacych, z jakimi nalezy liczy¢ sie w
miejscu ich utozenia. Wnetrza $cianek powinny by¢ gtadkie lub powleczone warstwg wygtadzajgcqg ich
powierzchnig, dla utatwienia przesuwania sie kabli.

Ze wzgledu na konieczno $¢ wykonania przepustéw o odporno  $ci ogniowej niedopuszczalne jest
stosowanie przepustéw wykonanych z rur PCV. Wykonanie przepustéow powinno by ¢ zgodne z
zaleceniami dokumentacji technicznej — jak w pkt. 1  .2. Odstepstwo od tej zasady musi zosta ¢
zatwierdzone przez rzeczoznawc € ds. zabezpiecze h pozarowych.

3. SPRZET

31. Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét, zarébwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu
czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet
uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac¢ akceptacje Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac¢ wykonanie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym kontraktem.

Montaz dokonac¢ przy uzyciu sprzetu specjalistycznego do tego typu robét. Wykonawca przystepujacy do
wykonania instalacji elektrycznych wewnetrznych winien wykazac sie mozliwoscig korzystania z maszyn,
narzedzi i sprzetu, gwarantujgcych wiasciwg jakos¢ robét i zapewnienie bezpieczenstwa ekipom
monterskim

4. TRANSPORT

41, Ogo6lne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.

Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowac prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Srodki transportu

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych wewnetrznych powinien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkow transportu:

— samochodu dostawczego 3t.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania
Wykonawca przedstawi do akceptacji Projekt Organizacji i Harmonogram Rob6t uwzgledniajacy wszystkie
warunki w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne branzy teletechnicznej wynikajace z dokumentacji
technicznej jak w pkt. 1.2 oraz w ilosciach wynikajacych z przedmiaru robo6t.
Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem wtasciwych
materialdbw. Przed montazem kabli wykona¢ trasowanie uwzgledniajac konstrukcje obiektu oraz
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa powinna by¢ prosta umozliwiajgca konserwacije i rozbudowe.
Trasy powinny byé prowadzone w liniach poziomych i pionowych. Konstrukcje wsporcze i uchwyty
przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych oraz sprzet i osprzet instalacyjny, powinny by¢
zamocowane do podtoza w sposoOb trwaty, uwzgledniajgc warunki lokalne i technologiczne. Wszystkie
przejscia obwoddéw instalacji elektrycznych przez sciany, stropy i itp. powinny by¢ chronione przed
uszkodzeniami i uszczelnione materiatami ognioochronnymi odbudowujgcymi wytrzymato$¢ ogniowa tych
elementéw, z zachowaniem odpowiednich stref pozarowych. Konstrukcje montowane do sufitéw nalezy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami montowac za pomocg kotkdw metalowych.
Trasowanie

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiegac bezkolizyjnie z innymi instalacjami

i urzgdzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz

remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH — BRAN ZA TELETECHNICZNA

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposéb trwaty, uwzgledniajacy
warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowa¢, oraz sam rodzaj instalaciji.
Przej$cia przez Sciany i stropy
Przejscia przez Sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:

- wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza byé
chronione przed uszkodzeniami.

- przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

- przejscia pomiedzy pomieszczeniami o r6znych atmosferach powinny by¢ wykonywane w spos6b
szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie sie wyziewow,

- obwody instalacji przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysoko$ci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy
stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Montaz sprzetu, osprzetu
Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac¢ do podioza w sposéb trwatly zapewniajgcy mocne
i bezpieczne jego osadzenie zgodnie z dokumentacjg techniczng urzadzenia dostarczong przez
producenta. Miejsce instalacji urzgdzenia powinno byé zgodne z dokumentacjg projektowa.
Do mocowania sprzetu i osprzetu moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na
podiozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budowlanych lub przykrecone do podioza
za pomocag kotkow i Srub rozporowych oraz kotkdw wstrzeliwanych.
Podejscie do gniazd i urzadzen
Podejscia instalacji do gniazdek koncowych i urzadzenh nalezy wykonywac¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.
Do gniazdek i urzadzen zamocowanych na $cianach, podejscia nalezy wykonywaé przewodami
utozonymi na tych $cianach, a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztattowniki, korytka, kanaty
instalacyjne itp.
Ukladanie przewoddéw
Przewody telekomunikacyjne w rurkach
a) Ukfadanie rur i listew elektroinstalacyjnych
Rury i listwy elektroinstalacyjne nalezy ukfada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na
uchwytach osadzonych w podtozu. Konce rur przed potgczeniem powinny by¢é pozbawione ostrych
krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa taczenie rur ze sobg oraz
sprzetem i osprzetem nalezy wykonywaé przez:
— wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem potaczen,
- wkrecanie nagwintowanych koncéw rur,
— wkrecanie nagrzanych koncéw rur.
tuki na rurach nalezy wykonywa¢ tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczato 15%
wewnetrznej srednicy. Promien giecia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie przewoddw.
Cala instalacja rurowa powinna by¢ wykonana ze spadkiem 0.1% aby umozliwi¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabrania sie uktadania rur z wciggnietymi w nie
przewodami.
b) Wociaganie przewodow
Przed przystgpieniem do wciggania przewodéw nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonanego
rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego potaczenh z rurami oraz przelotowosé.
Wcigganie przewoddw nalezy wykona¢ za pomocg specjalnego osprzetu montazowego. Nie
dopuszcza sie do tego celu stosowania przewodow, ktére pdzniej zostang uzyte w instalacji.
taczenie przewoddéw
W instalacjach telekomunikacyjnych wnetrzowych taczenia przewodéw nalezy dokonywac¢ w sprzecie
i osprzecie instalacyjnym. Nie dopuszcza sie stosowania potaczen ,na skret”.
Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia.
Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich
zacisk ten jest przygotowany.
Dilugo$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewniac¢ prawidtowe przytaczenie.
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzeh mechanicznych.
W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny.
Konce przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie zastosowanie tulejek zamiast cynowania).
Przytaczanie gniazdek i urzadzen
Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami gniazdek i urzadzen powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Samo potagczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny, pod wzgledem elektrycznym
i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg itp.

6




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH — BRAN ZA TELETECHNICZNA

Montaz infrastruktury kablowej

Kable elektryczne uklada¢ zgodnie z projektem. Uzyte materialy muszg posiada¢ wymagane
dopuszczenia i aprobaty. Elementy mocujgce infrastrukture kablowg muszg byé sprawdzonym
stosowanym na rynku systemem..

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem wiasciwych
materialdbw. Przed montazem kabli wykona¢ trasowanie uwzgledniajac konstrukcje obiektu oraz
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa powinna by¢ prosta umozliwiajgca konserwacije i rozbudowe.
Trasy powinny by¢ prowadzone w liniach poziomych i pionowych. Konstrukcje wsporcze i uchwyty
przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych oraz sprzet i osprzet instalacyjny, powinny by¢
zamocowane do podioza w sposéb trwaty, uwzgledniajac warunki lokalne i technologiczne. Wszystkie
przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy i itp. powinny byé chronione przed
uszkodzeniami i uszczelnione materiatami ognioochronnymi odbudowujgcymi wytrzymato$¢ ogniowa tych
elementéw, z zachowaniem odpowiednich stref pozarowych.

Konstrukcje montowane do sufitéw nalezy zgodnie z obowigzujacymi przepisami montowac¢ za pomocg
kotkobw metalowych.

5.2, Instalacja strukturalna
Dla potrzeb przebudowywanego i rozbudowywanego budynku biblioteki publicznej w Nowym Dworze
Mazowieckim projektuje sie system okablowania strukturalnego, umozliwiajacy dystrybucje ustug
teleinformatycznych. Elementami tej instalacji beda:

- gléwna rozdzielnia dystrybucyjna (BD-01), zawierajgce zakonczenie okablowania pionowego i

poziomego budynku, zlokalizowana w serwerowni na Il pietrze,

- linie kablowe okablowania poziomego,

- gniazda abonenckie koncowe na stanowiskach pracy.
Gtéwny wezet dystrybucyjny zlokalizowano w pomieszczeniu serwerowni na Il pietrze.
Do szafy BD-01 nalezy doprowadzi¢ uziom, dedykowany dla instalacji telekomunikacyjnych, o skuteczne;j
wartosci uziemienia ponizej 10Q.
Z przetacznicy budynkowej BD-01 poprowadzone bedzie okablowanie poziome kablem typu UTP 4x2x0,5
kat. 6 LSOH do gniazdek kohcowych na stanowiskach pracy oraz radiowych punktéw dostepowych WiFi.
Przyjeto, ze jeden punkt dostepowy PEL (zasilajgco-logiczny) bedzie zawierat podwdéjne gniazdo RJ-45
nieekranowane, 2 gniazda zasilajace 230VAC kodowane z wydzielonych obwodéw zasilajacych
dedykowanych dla sieci komputerowej oraz 3 gniazdka 230VAC ogolne.
Punkt dostepowy dla sieci WiFi bedzie sie skladat z pojedynczego gniazda RJ-45 nieekranowanego.
W rozdzielni BD okablowanie poziome bedzie zakonczone na patch panelach z gniazdkami
nieekranowanymi RJ-45 kat. 6.
Gtéwne ciagi kablowe w korytarzach prowadzi¢ w przestrzeni sufitu podwieszonego na projektowanych
korytkach kablowych K-200, K-100 i K-50 ujetych niniejszym pracowaniem. W pionie kablowym instalacje
teletechniczne uktada¢ na projektowanej drabince kablowej D-200.
W pomieszczeniach biurowych, technicznych i biurowych okablowanie prowadzi¢ w rurkach instalacyjnych
RL 22 pod tynkiem. Okablowanie poziome do puszek podtogowych, ujetych projektem instalacji
elektrycznych, prowadzi¢ w rurkach uktadanych w wylewce.
Na wszystkie kable zatozyé opaski oznaczeniowe na ich zakoriczeniach w przetgcznicy budynkowej BD,
przy wprowadzeniach do rurek elektroinstalacyjnych i przy gniazdach koncowych.
Gniazda zanumerowac. Na ptytach czotowych patch paneli nanies¢ numeracje gniazd.
Szafe 19” oraz metalowe elementy konstrukcji wsporczych uziemic linkg LgY 10.
Uwaga:
Wszystkie gniazdka instalacji strukturalnej musza by¢ zgodne ze standardem gniazd elektrycznych.

5.3. Instalacja alarmowa sygnalizacji wlamania
Elementami tego systemu beda:
- centralka sygnalizacji wlamania z zasilaczem buforowym, zlokalizowana w serwerowni na Il

pietrze,

- magistrala komunikacyjna RS 485, pomiedzy centralkg a kontrolerami adresowalnymi,
nadzorujacymi pomieszczenia z zabezpieczeniami antysabotazowymi i manipulatorami
dekadowymi,

- czujki PIR (podczerwien) wraz z ich oprzewodowaniem z zabezpieczeniami antysabotazowymi,
- kontaktrony zainstalowane w drzwiach,

- manipulatory dekadowe przy wejsciach do stref uzbrojonych w te instalacje,

- sygnalizatory akustyczno-optyczne,

- oprogramowanie systemu.
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Centralka umozliwi rejestracje wszystkich zdarzen zachodzacych w systemie z okresleniem lokalizacji i
czasu zdarzenia. Wszystkie parametry funkcjonalne tej instalacji, dla poszczegélnych poziomoéw dostepu,
okreslone zostang przez uzytkownika i stanowi¢ beda wymagania funkcjonalne do zaprogramowania
systemu.

Do zabezpieczenia obiektu zastosowano mikroprocesorowe czujki PIR z wielofunkcyjng soczewka,
antymaskingiem i czujnikiem antysabotazowym o maksymalnym zasiegu 18m. Czujki powinny byé
instalowane na wysokosci 2,2m nad poziomem podiogi. Kat pochylenia kazdej czujki dostosowac¢ do
pomieszczenia, w ktorym bedzie ona instalowana tak, aby pokrywata swoim zasiegiem nadzorowane
pomieszczenie.

Do zabezpieczenia drzwi przewidziano czujki kontaktronowe wpuszczane. Czujki nalezy montowaé na
gornej ramie framugi drzwi. Przyjeto po jednej czujce na kazde drzwi pojedyncze. W drzwiach podwdjnych
zaprojektowano po jednej czujce na kazde skrzydto, grupujac czujki w grupy adresowe.

Przy drzwiach wejsciowych do poszczegoélnych stref zainstalowane beda klawiatury systemu SWN
umozliwiajgce zazbrajanie bgdz rozbrajanie danej strefy lub grupy stref.

W serwerowni na Il pietrze zainstalowana bedzie centralka sygnalizacji wlamania, z ktorej poprowadzona
zostanie magistrala komunikacyjna przewodem typu LIYY 8x0,75 do koncentratoréw systemu SWN
instalowanych w poszczegdlnych strefach. Z centralki sygnalizacji wlamania oraz modutéw rozszerzen
poprowadzi¢ linie sygnalizacyjne do czujek kablem typu LIYY 6x0,5.

Systemem sygnalizacji wlamania objete zostang wszystkie wejscia i wyjScia z budynku, ciggi
komunikacyjne, pomieszczenia magazynowe i techniczne oraz wszystkie pomieszczenia biurowe.

Giowne ciagi kablowe w korytarzach prowadzi¢ w przestrzeni sufitu podwieszonego na projektowanych
korytkach kablowych K-200, K-100 i K-50 ujetych niniejszym pracowaniem.

Doprowadzenie okablowania do czujek PIR i kontaktronowych wykona¢ w rurkach instalacyjnych
uktadanych pod tynkiem.

Oprogramowanie systemu powinien dokona¢ wykonawca instalacji wg instrukcji producenta sprzetu, na
podstawie wytycznych otrzymanych od Uzytkownika obiektu.

5.4. Instalacja telewizji dozorowej
Dla potrzeb budynku biblioteki przewiduje sie instalacje telewizji dozorowej, ktéra umozliwi zdalny nadzor
nad wejsciami i gtéwnymi ciggami komunikacyjnymi budynku w czasie rzeczywistym i archiwizacje
zdarzen na rejestratorach cyfrowych.
Elementami tej instalacji beda;
- rejestrator cyfrowy 8-kanatowy z wbudowanym switchem 8-portowym POE, zainstalowany w
szafce 19" nr BD-01 w serwerowni na Il pietrze,
- kamery stacjonarne zewnetrzne i wewnetrzne,
- okablowanie systemu.
Systemem TVU objete zostang wszystkie wejscia do strefy bibliotecznej z klatek schodowych oraz gtéwne
wejécia do budynku. Zastosowane zostang kamery IP dualne (dzieh/noc) o rozdzielczosci 3Mpix z
wbudowanymi promiennikami podczerwieni IR.
Do monitorowania budynku wewnatrz zastosowano kamery IP w obudowie koputowej:
e Przetwornik 1/2,8 " (progresywny CMOS)
e Tryb Dzien/Noc Filtr mechaniczny
e Czuto$¢ 0,1 Lux (F1,2; 50IRE; 1/30s)
e Czufos¢ cz-b 0,0 Lux (o$wietlacz IR)
e Obiektyw w komplecie 3-8,5 mm (F1,2; przystona P-iris)
« Regulacja ostrosci Pétautomatyczna
* Oswietlacz IR Tak (zasieg 25 m)
* AGC Tak (z 3 poziomami maksymalnymi wzmocnienia)
« Predkos¢ elektronicznej migawki ELC 1..1/12 000 s
e Funkcja Sens-Up
* WDR - Szeroki zakres dynamiki Tak (120dB)
* Redukcja szuméw Tak (3D - SSNRIII)
e Kompresja wizji H.264/MJPEG
* Maksymalna rozdzielczos¢ obrazu 2048x1536 pikseli
* Maksymalna liczba transmitowanych obrazéw 30 kl./s (H.264), MJPEG: 10kl./s, przy <1920x1080
15kl./s, przy <800x600 30kl./s
*  Obstugiwane rozdzielczosci 1920 x 1080, 1600 x 1200, 1280 x 1024, 1280 x 960, 1280 x 720,
1024 x 768, 800 x 600, 800 x 450, 640 x 480, 640 x 360, 320 x 240, 320 x 180 pikseli
e Liczba jednoczesnych strumieni IP 15 (10 profili ustawien kompres;ji)
» Detekcja sabotazu
e Detekcja ruchu Tak (4 strefy detekcji)
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e Analiza video Tak (przekroczenie wirtualnej linii, wejscie/wyjscie z obszaru, pojawienie
sie/znikniecie obiektu, przekroczenie gtosnosci przez dzwiek, detekcja twarzy)
e Tor audio Tak (dwukierunkowy: G.711 8kHz, G.726 8kHz, 16/24/32/40kbps)
*  Whbudowany mikrofon/gtosnik
*  Wejscia alarmowe 1 szt. (NO/NC)
«  Wyjscia alarmowe 1 szt.
e Obslugiwane protokoty sieciowe TCP/IP, UDP/IP, RTP(UDP), RTP(TCP), RTCP,RTSP, NTP,
HTTP, HTTPS, SSL, DHCP, PPPoE, FTP, SMTP, ICMP, IGMP, SNMPv1/v2c/v3(MIB-2), ARP,
DNS, DDNS, QoS, PIM-SM, UPnP, Bonjour , 802.1x
e Interfejs Ethernet 10/100 Mbps
« Rejestracja na karte pamieci Tak (SD/SDHC/SDXC)
* Odpornos¢ obudowy na uderzenia IK10 (EN62252)
«  Stopien ochrony obudowy 1P66
e Zakres regulacji potozenia kamery 354/67/355 °(pan/tilt/obrét wokot osi obiektywu)
e Maski prywatnosci, grzatka
e Zasilanie 12DCV 24VAC, PoE (klasa 3 PoE)
e Pobo6r mocy 10,5 W (12 V DC), 11,5W (PoE), 15W (24 V AC)
e Temperatura pracy -40-55 € (24 V AC), -10-55 € ( 12 V DC, PoE).
Do monitorowania budynku na zewnatrz zastosowano kamere IP w obudowie cylindrycznej:
e Przetwornik 1/2,8 " (CMOS)
e System skanowania Progresywny
e Czuto$¢ 1 Lux@F1,2 (kolor) O Lux (B/W)
+ SNR50dB
e Tryb Dzien/Noc Filtr mechaniczny
* Ogniskowa obiektywu Wbudowany 3..8,5 mm (moto-zoom z AF)
e Oswietlacz IR Tak (30 metrow)
* Kompresja wizji H.264/MJPEG
* Obslugiwane rozdzielczosci Tryb 3M: 2048 x 1536, 1920 x 1080P (Full HD), 1600 x 1200, 1280 x
1024, 1280 x 960, 1280 x 720P (HD), 1024 x 768, 800 x 600, 800 x 450, 640 x 480, 640 x 360,
320 x 240, 320 x 180
e Obslugiwane rozdzielczosci cd. Tryb 2M: 1920 x 1080P (Full HD), 1280 x 1024, 1280 x 960, 1280
x 720P (HD), 1024 x 768, 800 x 600, 800 x 450, 640 x 480, 640 x 360, 320 x 240, 320 x 180
e Liczba transmitowanych obrazéw Do 20kl./s w trybie 3M, do 30kl./s w trybie 2M (do 15kl./s z
WDR)
e Funkcje kamery BLC/HLC/WDR
« Predkos¢ elektronicznej migawki ELC Tak (do 1/30000)
* Redukcja szuméw SSNRIII
»  Strefy prywatnosci Tak (do 17)
e Obslugiwane protokoty sieciowe TCP/IP, UDP/IP, RTP(UDP), RTP(TCP), RTSP, NTP, HTTP,
HTTPS, SSL, DHCP, PPPoOE, FTP, SMTP, ICMP, IGMP
« Detekcja ruchu
* Rejestracja na karte pamieci SD/SDHC
e Tor audio dwukierunkowy (G.711)
* Wejscia alarmowe
*  Wyjscia alarmowe
« Interfejs komunikacyjny 10/100 Mbps
e Zakres regulacji modutu kamery PAN: 355 stopni, TILT: 90 stopni, Obrét: 355 stopni
* Zasilanie 12 V DC/24 V AC/PoE
e Pobér mocy 11 W
e Temperatura pracy -50..50 T
« Interfejs web w j. polskim, uwierzytelnienie SSL, filtrowanie adreséw IP, do 10 uzytkownikow w
trybie unicast, wyjscie video BNC.
W szafie 19” nr BD-01 instalacji strukturalnej, zainstalowanej w serwerowni na Il pietrze, nalezy
zainstalowac rejestrator video 8-kanatowy (serwer wideo) z wbudowanym switchem 8-portowym PoE.
Z rejestratora nalezy poprowadzi¢ okablowanie wizyjne do kamer IP przewodem miedzianym typu UTP
4x2x0,5 kat. 6. Projektowane okablowanie nalezy zakonczyé w szafie 19” na pach panelu 19" z
gniazdkami nieekranowanymi RJ-45 kat. 6.
Projektowane kamery koputkowe mocowa¢ do sufitu podwieszonego, zas kamere cylindryczng
do $ciany na wysokosci min. h=2,2m.
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Gtéwne ciagi kablowe w korytarzach prowadzi¢ w przestrzeni sufitu podwieszonego na projektowanych
korytkach kablowych K-200, K-100 i K-50 ujetych niniejszym pracowaniem. Na odcinku pomiedzy
gtébwnymi ciggami kablowymi i poszczegolinymi kamerami instalacje wykonaé w rurkach instalacyjnych p/t.
Projektowane kamery wewnetrzne bedg zasilane ze switcha integrujacego systemu TVU (PoE).

Dla kamery zewnetrznej przewidziano lokalny zasilacz 24VAC/100W, do ktérego w projekcie instalacji
elektrycznych ujeto doprowadzenie linii zasilajgcej.

5.5. Instalacja przyzywowa

W czytelni na parterze nalezy zainstalowa¢ centralke przyzywowa, z ktorej nalezy poprowadzi¢ linie
sygnalizacyjng do lampki sygnalizacyjnej, petnigcej role kontrolera lokalnego, instalowanej nad drzwiami
wejsciowymi do sanitariatu.

W kabinie wc dla niepetnosprawnych zainstalowa¢ przycisk alarmowy, zas przy wejsciu do wc od strony
wewnetrznej przycisk kasujacy.

Okablowanie systemu wykona¢ przewodem typu YTKSYekw 1x4x0,8 ukladanym w ciggach
korytarzowych w projektowanych korytkach kablowych dedykowanych dla instalacji teletechnicznych, za$
W pomieszczeniu wc w rurce RL18 pit.

5.6. Instalacja zliczania odwiedzaj acych

Dla zliczania liczby odwiedzajgcych biblioteke przy gtéwnych drzwiach wejsciowych do budynku
zlokalizowanych na poziomie przyziemia i na parterze nalezy zainstalowa¢ bariery podczerwieni. Kazda
bariera powinna by¢é zamontowana na wysokoéci od 120 cm do 140 cm, w celu eliminacji fatszywych
zliczen. Nadajnik oraz odbiornik podczerwieni muszg by¢ zamontowane naprzeciwko siebie, na tej samej
wysokosci oraz ptaszczyznie poziomej. W przypadku braku bariery podczerwieni ( odbiornik nie ,widzi”
nadajnika ) na wyswietlaczu licznika wyswietlony zostanie. Blad bariery wyswietlany jest réwniez jezeli
bariera zostanie zastonieta na okres powyzej 10 sekund lub odtgczona od licznika.

W pomieszczeniu biurowym na Il pietrze nalezy zainstalowaé liczniki, z ktérych nalezy poprowadzi¢
okablowanie do barier podczerwieni przewodem typu OMY 3x1,5.

Gtéwne ciggi kablowe w korytarzach prowadzi¢ w przestrzeni sufitu podwieszonego na projektowanych
korytkach kablowych K-200, K-100 i K-50 ujetych niniejszym pracowaniem. Na odcinku pomiedzy
gtébwnymi ciggami kablowymi i barierami podczerwieni instalacje wykona¢ w rurkach instalacyjnych p/t.

5.7. Zasilanie urz gqdzen
Dla poszczegélnych systemoOw przyjeto nastepujace czasy podtrzymania bateryjnego:

e system sygnalizacji wlamania-napadu — 36h;

e system telewizji dozorowej — 1h.
Centralka systemu sygnalizacji wiamania-napadu bedzie posiadata wewnetrzny zasilacz z akumulatorem
umozliwiajacym zasilanie systemu przez minimum 36h w stanie pracy i 15min w stanie alarmu przy zaniku
napiecia 230V w sieci zasilajacej.
Dla systemu telewizji dozorowej przewidziano UPS, instalowany w szafie 19", zapewniajacy poprawng
prace systemu przez minimum 1h przy zaniku napiecia 230V w sieci zasilajgcej. Projektowany UPS
bedzie tez zasilat urzadzenia aktywne sieci komputerowe;.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci rob6t
Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania rob6t w zakresie ich zgodnosci z dokumentacijg
projektowa, specyfikacjg techniczng i instrukcjami Inwestora.
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inwestora.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zalozonej jakosci wykonywanych robét przy budowie instalacji
elektrycznych wewnetrznych obiektu.
Materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich pelng zgodno$é z warunkami podanymi w
specyfikacjach, moga by¢ przez Inwestora dopuszczone do uzycia bez badan. Przed przystgpieniem do
badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inwestora o rodzaju i terminie badania.
Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wynik badah do akceptacji Inwestora.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inwestora o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktdra moze
kontynuowaé¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Robét Teletechnicznych poprawnosci
wykonania.
Montowana w obiekcie instalacja powinna by¢ sprawdzana:
- w trakcie realizacji robot przez inspektora nadzoru inwestorskiego, lub inspektora kontroli
technicznej wspolnie z kierownikiem robot kazdorazowo przed zakryciem robét ulegajacych
zakryciu;
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- w trakcie realizacji rob6t przez kierownika robét kazdorazowo w przypadku podejrzenia wad
materiatowych lub uszkodzen w trakcie montazu; w razie koniecznosci nalezy przeprowadzi¢
odcinkowe badania i proby montazowe;

- po zmontowaniu instalacji przez uprawniony personel wykonawcy poprzez przeprowadzenie
kompletnych badan i prob montazowych, z ktérych nalezy sporzadzi¢ protokdty i zataczy¢ je jako
sktadnik dokumentacji powykonawczej;

- przy odbiorze koncowym przez komisje odbioru.

Wykonawca jest obowigzany przedstawi¢ organowi kontrolujgcemu (komisji odbioru) dokumenty
potwierdzajace, ze zastosowane materialy, takie jak kable, gniazda, wtyki, przetacznice reczne, obudowy
osprzet i aparaty elektryczne majg aktualne certyfikaty i dopuszczenia. Na wykonawcy cigzy obowigzek
sprawdzenia, czy instalowane kable miedziane nie sg zatamywane, zgniecione albo w inny sposob
odksztatcone lub uszkodzone.

Wykonawca powinien posiada¢ autoryzacje producenta danego systemu teletechnicznego (okablowanie
strukturalne, system sygnalizacji pozaru) do wykonywania i konserwacji tego systemu.

W trakcie kontroli jakosci wykonanych prac nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ instalacji poszczegdélnych
urzadzen z dokumentacjg projektowg oraz dokumentacjg techniczng urzgdzenia dolaczong przez
producenta. Nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ wykonania wszystkich potaczen kablowych, w tym podigczen
pod zaciski kablowe poszczegélnych urzadzen.

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie gwaranciji
systemowej producenta potwierdzajacej weryfikacje wszystkich zainstalowanych toréw na zgodnosé
parametréw z wymaganiami norm (kategoria 6 wg obowigzujacych norm). W celu odbioru instalacji
okablowania strukturalnego nalezy wykona¢ komplet pomiaréw.

Dla wybudowanego okablowania poziomego wykona¢ serie pomiaréw dla zestawu czestotliwosci z
zakresu pasma roboczego (do 250MHz) poczgwszy od 50MHz do 250MHz ze skokiem 50MHz.

Pomiary nalezy wykonac¢ dla calego pasma roboczego (do 250MHz) poprzez zapetlenie zakonczen linii i
pomiary w petli parametréw transmisyjnych w tych liniach (end-to-end).

Opis pomiaréw okablowania strukturalnego:
Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada oprogramowanie
umozliwiajgce pomiar parametrow wedtug aktualnie obowiazujacych standardow. Analizator pomiarow
musi posiadac¢ aktualny certyfikat potwierdzajacy doktadnosé jego wskazan, musi charakteryzowac sie
minimum |1l poziomem doktadnosci.
Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej kanatu transmisyjnego (przy pomocy adapterow typu
Channel) dajacqa finalnie analize calego tgcza, tgcznie z kablami krosowymi. Dodatkowo, na zyczenie
Uzytkownika, nalezy przeprowadzi¢ pomiary w konfiguracji tgcza statego (wykorzysta¢ adaptery typu
Permanent Link), obejmujace zakres okablowania od panela krosowego do gniazda Uzytkownika.
W celu weryfikacji zainstalowanego symetrycznego miedzianego okablowania strukturalnego na zgodnosé
parametréw z normami nalezy przeprowadzi¢ pomiary odpowiednim miernikiem przeznaczonym do
certyfikacji sieci. Wszelkie limity mierzonych parametréw powinny by¢ zgodne z tymi, ktére sg zawarte w
normie EN50173-1:2007/A1:2009 Ilub ISO/IEC11801:2002/Am.1,2 dla odpowiedniej klasy. Przed
dokonaniem pomiaréw nalezy wybra¢ typ nosnika, limit testu (klase) oraz wspétczynnik propagaciji kabla.
Powinny zosta¢ zmierzone (lub wyznaczone) i przyréwnane do limitu:

e RL — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej z par, nie jest specyfikowane dla klas A i B,

e IL — parametr mierzony dla kazdej z par, specyfikowane dla wszystkich klas,

e« NEXT — parametr mierzony z dwoch stron dla wszystkich kombinacji par, dla klas A, B, C, D, E

oraz F,

e SNEXT — parametr mierzony z dwdch stron dla kazdej z par, specyfikowane dla klas D, E oraz F,

e ACR-N - parametr wyznaczany z dwoch stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

e« PSACR-N — parametr wyznaczany z dwoéch stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

e CR-F — parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D

i wyzej,
e PSACR-F — parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla
klasy D i wyzej,

« Rezystancja petli statlopradowej, specyfikowana dla wszystkich klas,

e Opdbznienie propagacii, specyfikowane dla wszystkich klas,

* Rbznica opoznien propagaciji, specyfikowane dla klasy C i wyzej.

« Mapa potaczen — test przypisania zyt kabla do pinéw w gniazdach.

« Dla klasy EA oraz wyzej nalezy wykona¢ testy przestuchu obcego chyba, ze ttumienie sprzezenia
jest dostatecznie wysokie (patrz uwagi dodatkowe):

PS AACR-F — parametr wyznaczony z obu stron.

11



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH — BRAN ZA TELETECHNICZNA

Pomiary powyzszych parametrow oraz dokumentacje pomiarowg nalezy wykona¢ zgodnie z PN-
EN50346:2004 + A1:2008.

7. OBMIAR ROBOT

W trakcie realizacji inwestycji wykonawca robot jest zobowigzany do przekazania zamawiajgcemu
czesciowych lub koncowych obmiaru robét, ze szczegdinym uwzglednieniem robét zanikowych ( roboty,
ktérych weryfikacja w zakresie ilosci i jakosci po zabudowaniu nie bedzie mozliwa).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inwestora, jezeli
wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne, a komisja odbiorowa zaakceptowata sposéb
wykonania i uznata za prawidtowe funkcjonowanie wykonanych instalacji

8.2, Odbidér robét zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
- instalacje elektryczne podtynkowe,
— roboty zwigzane z instalacjg uziemiania
— roboty ziemno-kablowe

8.3. Dokumenty do odbioru ko ncowego robot
Do odbioru koAcowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:
- dokumentacje powykonawcza,
— protokély z ogledzin stanu sprawnosci polgczen sprzetu, zabezpieczen, aparatéw i
oprzewodowania,
— protokéty z dokonanych pomiaréw i préb
- pomiary natezenia oswietlenia,
— protokoty odbioru robét zanikajacych,
— certyfikaty na urzadzenia i wyroby,
— dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen,
- instrukcje eksploatacji obiektu — jesli opracowanie takiej instrukcji zostanie zawarte w kontrakcie
na wykonanie robot elektrycznych
W przypadku stwierdzenia usterek, Przedstawiciel Menadzera Projektu ustali zakres rob6t poprawkowych,
ktére Wykonawca zrealizuje na wtasny koszt, w terminie uzgodnionym z Przedstawicielem Menadzera
Projektu.

9. PODSTAWA PtATNO SCI

9.1. Ogélne wymagania dotycz ace pfatno sci

Ptatno$¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowa¢ zgodnie z postanowieniami Kontraktu,
obmiarem robét, oceng jakosci uzytych materialéw i jakosci wykonania robdt, na podstawie wynikdw
pomiarow i badan.

9.2, Cena wykonania rob6t obejmuje:
a). dostarczenie materiatéw, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie,
b). wykonanie rob6t zasadniczych, wykonczeniowych;
c). montazu osprzetu;
d). montazu i rozruchu urzadzen,
e). wykonanie niezbednych przebi¢, przepustéw,
f). wykucie bruzd i wnek
g) wykonanie napraw i wyprawek tynkarskich,
h). montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robot,

uporzadkowanie placu budowy po robotach,
wykonanie badan i préb po montazowych.

—
=
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

Nr normy

Tytut

PN-EN 50173-1:2007

Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Cze$¢ 1: Wymagania
0golne

PN-EN 50173-2:2008

Technika informatyczna -- Systemy okablowania strukturalnego -- Czesc¢ 2:
Pomieszczenia biurowe

PN-EN 50174-1:2009

Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie
jakosci

PN-EN 50174-2:2009

Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cze$¢ 2: Planowanie i wykonawstwo
instalacji wewnatrz budynkoéw

PN-EN 50174-3:2014-02

Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes¢ 3: Planowanie i wykonawstwo
instalacji na zewnatrz budynkow

PN-EN
50346:2004/A2:2010

Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie zainstalowanego okablowania

PN-EN 61935-1:2010

Wymagania dotyczace sprawdzania symetrycznych i wspétosiowych kablowych linii
telekomunikacyjnych -- Czes¢ 1: Okablowanie z symetrycznych kabli
telekomunikacyjnych zgodne z serig norm EN 50173

PN-EN 60825-2:2009

Bezpieczenstwo urzadzenh laserowych -- Czes¢ 2: Bezpieczenstwo swiattowodowych
systeméw telekomunikacyjnych (OFCS)

PN-EN 60839-11-

Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen -- Cze$¢ 11-1: Elektroniczne

1:2014-01 systemy kontroli dostepu -- Wymagania dotyczace systeméw i czesci sktadowych
PN-EN 50133-2 Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu stosowane w zabezpieczeniach. Czesé 2-
:2002 1: Wymagania dla podzespotéw

PN-EN 60839-11- Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen -- Cze$¢ 11-2: Elektroniczne
2:2015-08 systemy kontroli dostepu -- Wytyczne stosowania

PN-EN 50131-1:2009

Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania i napadu. Wymagania systemowe

PN-EN 50131-2-2:2009

Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wkamania i napadu -- Czes¢ 2-2: Czujki
sygnalizacji wlamania -- Pasywne czujki podczerwieni

PN-EN 50131-2-6:2012

Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania i napadu -- Czes¢ 2-6: Czujki
otwarcia stykowe (magnetyczne)

PN-EN 50131-3:2010

Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania i napadu -- Czes$¢ 3: Urzadzenia
sterujace i obrazujgce

PN-EN 50131-4:2010

Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wlamania i napadu -- Czesc¢ 4: Sygnalizatory

PN-EN 50131-6:2009

Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania i napadu -- Czes¢ 6: Zasilanie

PN-EN 50132-1:2012

Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Czes¢ 1. Wymagania systemowe

PN-EN 62676-1-2:2014-
06

Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Cze$¢ 5-1: Transmisja wideo -- Ogélne wymagania eksploatacyjne

PN-EN 62676-1-2:2014-
06

Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Czesc¢ 5-2: Protokoly sieciowe (IP) dotyczace transmisji wideo

PN-EN 50132-5-3:2013-
04

Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Czesc¢ 5-3: Transmisja wideo -- Analogowa i cyfrowa transmisja wideo

PN-EN 50132-5-1:2012

Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Czesc¢ 5: Teletransmisja

PN-EN 62676-4:2015-06

Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Czesc¢ 7: Wytyczne stosowania

PN-EN 50132-2-1

Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach.

:2007 Czesc¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biatej

PN-EN 50132-4-1 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach.
:2002 Czesc¢ 4-1: Monitory czarno-biate

PN-EN 50132-5 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach.
:2002 Czesc¢ 5: Teletransmisja

PN-EN 50132-7 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach.
:2003 Czesc¢ 7: Wytyczne stosowania
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10.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z pézniejszymi poprawkami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie ( Dziennik Ustaw nr75 ; 2002 ) .

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 16 czerwca 2003 r. W sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. W sprawie wyrobéw stuzacych
do ochrony przeciwpozarowej, ktdre mogg by¢ wprowadzane do obrotu i stosowane
wylgcznie na podstawie certyfikatu zgodnosci.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 1 grudnia 1989 r.. w sprawie najwyzszych
dopuszczalnych stezen i natezen czynnikow szkodliwych dla zdrowia w srodowisku pracy. Z
pézniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogoélnych
przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialtéw Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i rozbiérkowych (Dz. U. Nr
13 z dnia 10.04.1972 r.)

Uwaga: Wszystkie roboty okre $lone w Specyfikacji nale zy wykonywa ¢ w oparciu o biezaco

obowi gzujgce Normy i uregulowania.

Dokumenty potwierdzaj gce posiadanie niezb ednych uprawnie A zawodowych zostalty dot gczone do

projektu technicznego — jak w pkt. 1.2 niniejszej s  pecyfikaciji
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